Настройка ПИД-регулятора.
Регулятор предварительно настроен, но в силу разных причин может возникнуть необходимость в его дополнительной настройке. Такая настройка может понадобиться, если регулятор не обеспечивает стабильность поддержания температуры, температура не достигает заданного значения, значительные колебания выходной мощности и т.п.
1. Включить питание.

2. Установить задание рабочей температуры.
3. Установить коэффициенты d = 0 и i = 0.

4. Установить коэффициент P = 40.

5. Подождать, пока температура не достигнет задания. При приближении температуры к заданию будет наблюдаться снижение мощности.

6. Если температура не достигла задания – увеличить P. Если перешла задание – уменьшить P. Следует добиться, чтобы температура была как можно ближе к заданию, но не превышала его, и не возникал колебательный процесс регулирования.

7. После настройки параметра P можно приступать к настройке интегральной составляющей регулятора. Установить параметр i = 1 и проконтролировать поведение регулятора. Если температура не достигнет задания, увеличить параметр L. Если наблюдается значительное превышение задания – параметр L уменьшить. При настройке L желательно наблюдать за выходной мощностью. Уровень выходной мощности зависит от параметров P и L. Параметр L следует установить таким, чтобы выходная мощность в своем максимуме обеспечивала небольшой перегрев.
Если температура растет медленно и медленно понижается - увеличивать параметр i. Для уменьшения скорости работы регулятора параметр i следует уменьшать. Параметр i определяет, с какой скоростью будет изменяться составляющая L в выходной мощности.
Результатом настройки должны быть минимальные колебания температуры вокруг задания.

8. Далее производится настройка дифференциальной составляющей. Параметр d устанавливает, с какой скоростью и в каком направлении изменяется температура и производит корректировку в скорость и направление изменения параметра L.
